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บทคัดย่อ 

 

 

 โครงการวิจัยน้ีมีวัตถุประสงค์เพ่ือออกแบบและสร้างเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มอัจฉริยะ โดย

อาศัยหลักการทำงานของแรงเหว่ียงหนีศูนย์กลาง (Centrifugal Force) ผ่านการใช้มอเตอร์ไฟฟ้า

กำลังสูงในการหมุนถาดวางร่ม เพ่ือสะบัดหยดน้ำที่เกาะอยู่บนผิวร่มให้หลุดออกอย่างรวดเร็ว พร้อม

ทั้งมีถาดรองน้ำด้านล่างเพ่ือป้องกันน้ำกระเด็นและรักษาความสะอาด พัฒนาการทำงานด้วยระบบ

ควบคุมอัตโนมัติที่ใช้งานง่าย ปลอดภัย และสะดวกต่อผู้ใช้ 

 

 ผลการทดสอบพบว่า เครื่องสามารถกำจัดน้ำออกจากร่มได้มากกว่า 70–85% ภายในเวลา 

15–20 วินาที ผู้ใช้งานมีความพึงพอใจในระดับสูง เน่ืองจากช่วยลดป�ญหาพ้ืนเป�ยก ลดความเสี่ยงจาก

การลื่นล้ม และประหยัดเวลา ทั้งยังสามารถนำไปประยุกต์ใช้งานได้ทั้งในครัวเรือน สำนักงาน และ

สถานที่สาธารณะ เช่น ห้างสรรพสินค้า โรงเรียน หรือโรงพยาบาล 
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ABSTRACT 

 

 

  This research project aims to design and develop an Automatic Umbrella 

Dryer based on the principle of centrifugal force. The system utilizes a high-speed 

electric motor to rotate the umbrella holder tray, which effectively removes water 

droplets from the umbrella surface. A detachable water collection tray is installed to 

prevent splashing and maintain cleanliness. The device is enhanced with a user-

friendly automatic control system that ensures safety and convenience. 

 

  Experimental results demonstrated that the device could remove 

approximately 70–85% of water within 15–20 seconds. User feedback indicated a 

high level of satisfaction, as the device reduces wet floor problems, minimizes slip 

hazards, and saves time. The innovation is practical and applicable for households, 

offices, and public facilities such as shopping malls, schools, and hospitals. 

 

Keywords: Automatic Umbrella Dryer, Smart Invention, Centrifugal Force, 

Innovation 
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กิตติกรรมประกาศ 

 

 

  คณะผู้จัดทำโครงงานวิจัยน้ี ขอกราบขอบพระคุณอาจารย์ที่ปรึกษาโครงการที่ได้ให้

คำแนะนำ คำปรึกษา และการสนับสนุนตลอดการดำเนินงาน ตลอดจนคณาจารย์ประจำภาควิชา ที่

ได้ให้ข้อเสนอแนะที่มีประโยชน์ต่อการปรับปรุงและพัฒนาโครงการให้สมบูรณ์ยิ่งขึ้น 

 

  ขอขอบคุณเพ่ือนนักศึกษาและผู้มีส่วนร่วมทุกท่านที่ได้ช่วยทดสอบและให้ข้อคิดเห็นต่อการ

ใช้งานอุปกรณ์ ตลอดจนผู้สนับสนุนด้านวัสดุ อุปกรณ์ และสถานที่ในการทดลอง คณะผู้จัดทำซาบซึ้ง

ใจในความช่วยเหลือและความร่วมมือเป�นอย่างยิ่ง 

 

  ท้ายที่สุด คณะผู้จัดทำขอขอบคุณครอบครวัที่ให้กำลังใจและการสนับสนุนมาโดยตลอด ทำ

ให้โครงการน้ีสามารถดำเนินการสำเร็จลุล่วงตามเป้าหมายที่ต้ังไว้ 

                                                                                                      คณะผู้จัดทำ    

นาย บุณยภู ซว่นสี 

 นาย ศุภชัย ชุ่มทวี 

 



ง 

สารบญั 

 

 

  หน้า 

บทคัดย่อภาษาไทย  ก 

ABSTRACT  ข 

กิตติกรรมประกาศ  ค 

สารบัญ  ง 

สารบัญตาราง  จ 

สารบัญภาพ  ช 

 1 บทนำ  1 

  ความเป�นมาและความสำคัญของป�ญหา  1 

  วัตถุประสงค์ของการวิจัย  2 

  ประโยชน์ที่ได้รับจากการวิจัย  2 

  ขอบเขตของการวิจัย  2 

  นิยามศัพท์เฉพาะ  3 

  กรอบแนวคิดการวิจัย  3 

  ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 

งบประมาณ 

กรอบแนวคิดการวิจัย 

 4 

4 

5 

2 เอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวข้อง  6 

  การทบทวนวรรณกรรม/สารสนเทศที่เกี่ยวข้อง 6 

  แนวโน้มและเทคโนโลยีที่เกีย่วข้องกับเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่ม 10 

  กรณีศึกษาและการประยุกต์ใช 10 

 

 

 

 

 

 

 



ง 

สารบญั (ต่อ) 

 

  หน้า 

3 วิธีดำเนินการวิจัย  11 

  รูปแบบการวิจัย  11 

  ประชากรและกลุ่มตัวอย่าง  11 

  เครื่องมือที่ใช้ในการเก็บรวบรวมข้อมูล  11 

  การเก็บรวบรวมข้อมูล  12 

  การวิเคราะห์ข้อมูล 

สรุปการดำเนินงาน 

ขั้นตอนการวิจัย 

 12 

 13 

 13 

4   ผลการวิเคราะห์ข้อมูล  14 

  ตอนที่ 1   ข้อมูลทั่วไปของผู้ตอบ (20 คน) 15 

  ตอนที่ 2   ความพึงพอใจของผู้ทดลอง 16 

   สรุปผลการวิเคราะห์ข้อมูล  

สูตร  

17 

18 

5 สรุป อภิปรายผล ข้อจำกัด และข้อเสนอแนะ  19 

  สรุปผลการวิจัย  19 

  อภิปรายผล  19 

  ข้อจำกัด  20 

  ข้อเสนอแนะ  20 

บรรณานุกรม  21 

ภาคผนวก  22 

         ภาคผนวก ก   23 

         ภาคผนวก ข   28 

ประวัติผู้วิจัย  31 

 

 



จ 

สารบญัตาราง 
 

 

ตารางที ่   หน้า 

4.1 ข้อมูลทั่วไปของผู้ตอบ (20 คน) 15 

2.2 ผลการประเมินความพึงพอใจของผู้ทดลอง 16 

 
 



ช 

 

สารบญัภาพ 

 

 

ภาพที ่   หน้า 

1.1 กรอบแนวคิดการวิจัย 5 

1.2 ขั้นตอนการวิจัย 13 

1.3 วัสดุอุปกรณ ์ 23 

1.4 Raspberry Pi Pico W 24 

1.5 Relay Module 25 

1.6 ตู้กันน้ำพลาสติก NANO-22W (6x8 cm) 26 

1.7 Ultrasonic Distance Sensor HC-SR04 5V 27 

1.8 ช้ินงาน 28 

1.9 ช้ินงาน                                                                                           29 

1.10 ช้ินงาน                                                                                           30 
 



บทท่ี 1 

 

บทนำ 
 

 

1.ความเป�นมาและความสำคัญของป�ญหา 

  ร่มเป�นอุปกรณ์ที่นิยมใช้กันอย่างแพร่หลายเพ่ือป้องกันฝนและแสงแดด โดยเฉพาะอย่างยิ่ง

ในฤดูฝน อย่างไรก็ตาม หลังการใช้งาน ร่มมกัจะเป�ยกช้ืนและมีหยดน้ำเกาะติดอยู่ เมื่อผู้ใช้เก็บร่มเข้า

มาในอาคาร บ้านพัก รถยนต์ หรือสถานทีส่าธารณะ หยดน้ำเหล่าน้ีมักทำให้พ้ืนเป�ยกและสกปรก ซึ่ง

อาจก่อให้เกิดความไม่สะดวกและป�ญหาตามมา เช่น พ้ืนลื่น เสี่ยงต่อการหกล้ม อุปกรณ์หรือสิ่งของ

อ่ืน ๆ เสียหายจากความช้ืน รวมถึงความยุ่งยากในการจัดเก็บวิธีแก้ไขที่ใช้กันในป�จจุบัน เช่น การ

สะบัดร่มด้วยมือหรือเช็ดด้วยผ้า อาจไม่สะดวกในสถานที่ทีม่ีผู้คนจำนวนมาก และไม่สามารถกำจัดน้ำ

ออกจากร่มได้อย่างหมดจด อีกทั้งยังเพ่ิมความเสี่ยงจากการกระเด็นของน้ำไปโดนผู้อ่ืนหรือ

สิ่งแวดล้อมรอบตัวด้วยเหตุน้ี จึงมีความจำเป�นในการพัฒนานวัตกรรมใหม่ที่สามารถช่วยแก้ป�ญหา

ดังกล่าวได้อย่างมีประสิทธิภาพและทันสมัย เครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มอัจฉริยะถูกพัฒนาขึ้นโดย

อาศัยหลักการของแรงเหว่ียงหนีศูนย์กลาง (Centrifugal Force) ร่วมกับระบบควบคุมอัตโนมัติ เพ่ือ

กำจัดน้ำออกจากร่มได้อย่างรวดเร็ว ปลอดภัย และสะดวกต่อการใช้งาน สามารถนำไปใช้ได้ทั้งใน

ครัวเรือน สถานศึกษา อาคารสำนักงาน ห้างสรรพสินค้า และสถานทีส่าธารณะอ่ืน ๆ 

ดังน้ัน การสร้างเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มอัจฉริยะ จึงมคีวามสำคัญอย่างยิ่งในการช่วยแก้ไขป�ญหา

สังคมเมือง ลดความเสี่ยงจากอุบัติเหตุ เพ่ิมความสะดวกสบายแก่ผู้ใช้ และยังเป�นการสนับสนุนการ

สร้างสรรค์สิ่งประดิษฐ์และนวัตกรรมที่สามารถนำไปประยุกต์ใช้เชิงพาณิชย์ได้ในอนาคต 
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2.วัตถุประสงค์ของการวิจัย 

    2.1เพ่ือออกแบบและสร้างเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มอัจฉริยะที่สามารถกำจัดน้ำออกจาก  

     รม่ได้อย่างมีประสิทธิภาพ โดยใช้หลักการแรงเหว่ียงหนีศูนย์กลาง (Centrifugal Force) 

    2.2เพ่ือทดสอบประสิทธิภาพการทำงานของเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่ม เช่น ระยะเวลาในกา 

     กำจัดน้ำ และปริมาณน้ำที่กำจัดได้ 

    2.3เพ่ือศึกษาความพึงพอใจของผู้ใช้งานที่มีต่อเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มอัจฉริยะ และประเมิน

ความเหมาะสมในการนำไปใช้งานจริงในครัวเรือนและสถานที่สาธารณะ 

3.ประโยชน์ทีไ่ด้รับจากการวิจัย 

 3.1ลดป�ญหาน้ำหยดจากร่มที่เป�ยก ทำให้ไมเ่กิดความสกปรกและความช้ืนภายในอาคาร 

             รถยนต์ หรือพ้ืนที่ส่วนตัว 

 3.2เพ่ิมความสะอาดและความเป�นระเบียบในอาคารสำนักงาน โรงเรียน ห้างสรรพสินคา้  

             หรอืโรงพยาบาล 

 3.3เป�นการประยุกต์ใช้ทฤษฎีทางวิศวกรรม เช่น แรงเหว่ียงหนีศูนย์กลาง พลศาสตร์ของ 

             ของเหลว และการออกแบบระบบ 

4.ขอบเขตของการวิจัย 

   4.1ขอบเขตด้านประชากรและกลุ่มตัวอย่าง   

      นักศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพ ป�ที่ 1 ถึง ประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง ป�ที่ 2 แผนกวิชา  

      เทคโนโลยีสารสนเทศ วิทยาลัยเทคนิคเชียงใหม่ 

   4.2ขอบเขตด้านเนื้อ 

      กำหนดวิธีการทดสอบประสิทธิภาพในการกำจัดน้ำจากร่ม เช่น เวลาที่ใช้, ปริมาณน้ำที่ 

      สะบัดออก และความสะดวกในการใช้งาน  

   4.3ขอบเขตด้านเวลา  

      ระยะเวลาของแผนการดำเนินงาน 1 ป� 

   4.4ขอบเขตด้านสถานที่  

      วิทยาลัยเทคนิคเชียงใหม่อป 
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5.นิยามศัพทเ์ฉพาะ 

   5.1เครื่องสะบัดนำ้ออกจากร่มอัจฉริยะ 

      หมายถึง อุปกรณ์ที่ออกแบบมาเพ่ือกำจัดน้ำออกจากร่มโดยอาศัยแรงเหว่ียงหนีศูนย์กลาง 

      และระบบควบคุมด้วยมอเตอร์ไฟฟ้าพิมพ์ข้อความตรงน้ี  

   5.2แรงเหว่ียงหนศีูนย์กลาง (Centrifugal Force) 

      หมายถึง แรงเสมือนที่เกดิขึ้นเมื่อวัตถุหมุนรอบจุดศูนย์กลาง ทำให้ของเหลวหรือวัตถุที่อยู่ 

      บนพ้ืนผิวถูกผลักออกไปด้านนอกพิมพ์ข้อความตรงน้ี  

   5.3ระบบควบคุม (Control System) 

      หมายถึง วงจรไฟฟ้าและไมโครคอนโทรลเลอร์ทีใ่ช้ในการควบคุมการทำงานของมอเตอร์ ปุ่มกด 

      และเซนเซอร์ต่าง ๆ 

   5.4ถาดวางร่ม (Umbrella Holder Tray) 

      หมายถึง ส่วนของเครื่องที่ใช้สำหรับวางร่มและเช่ือมต่อกับแกนหมนุเพ่ือสะบัดน้ำออกจากร่ม 

   5.5ถาดรองน้ำ (Water Collection Tray) 

      หมายถึง ส่วนที่รองรับน้ำที่สะบัดออกจากร่ม ป้องกันไม่ให้น้ำกระเด็นเลอะพ้ืน 

   5.6เซนเซอร์ตรวจจับ (Sensor) 

      หมายถึง อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ทีใ่ช้ตรวจวัดค่าต่าง ๆ เช่น ความช้ืน การมีวัตถุ (ร่ม) อยู่  

      หรือสถานะการป�ด-เป�ดฝาครอบ 

   5.7ต้นแบบ (Prototype) 

      หมายถึง เครื่องต้นแบบของสิ่งประดิษฐ์ที่สร้างขึ้นเพ่ือทดสอบประสิทธิภาพการทำงานและ 

      หาข้อบกพร่องก่อนการผลิตจริง 

   5.8มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง (DC Motor) 

       หมายถึงอุปกรณ์ที่เปลีย่นพลังงานไฟฟ้ากระแสตรงให้เป�นพลังงานกลในการหมุนถาดวางร่ม 

6.ประโยชนท์ีค่าดว่าจะได้รบั 

    6.1. เชิงวิชาการ 

    6.1.1เป�นการประยุกต์ใช้ความรู้ด้านฟ�สิกส์ (แรงเหว่ียงหนีศูนย์กลาง, พลศาสตร์ขอ 

           ของเหลว) และวิศวกรรม (กลไก, มอเตอร,์ วงจรควบคุม) มาสรา้งเป�นอุปกรณ์ที่ใช้งาน 

           ได้จรงิ 

    6.1.2เพ่ิมองค์ความรู้ด้านการออกแบบและพัฒนานวัตกรรมเพ่ือแก้ป�ญหาในชีวิตประจำวัน 

    6.1.3สามารถนำผลการวิจัยไปใช้เป�นฐานข้อมูลอ้างอิงหรือขยายผลในงานวิจัยด้านอุปกรณ์ 

6.2เชิงปฏิบัติ 
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    6.2.1ผูใ้ช้งานสามารถนำอุปกรณ์ไปใช้จริงในบ้าน อาคารสำนักงาน หรือตามสถานที่สาธารณะ 

          เพ่ือแก้ป�ญหาน้ำหยดจากร่มได้ทันที 

    6.2.2ลดภาระการทำความสะอาดพ้ืนในสถานที่ต่าง ๆ โดยเฉพาะในช่วงฤดูฝน 

    6.2.3ช่วยประหยัดเวลาในการจัดเก็บร่ม ไม่ต้องสะบัดด้วยแรงมือหรือต้องเช็ดด้วยผ้า 

6.3เชิงสังคมและสิ่งแวดล้อม 

    6.3.1ลดความเสี่ยงต่อการเกิดอุบัติเหตุจากการลื่นล้มบนพ้ืนเป�ยกในที่สาธารณะ 

    6.3.2สนับสนุนการใช้ชีวิตในสังคมเมืองให้มีความสะดวกสบายและปลอดภัยมากขึ้น 

    6.3.3ลดการใช้ถุงพลาสติกสำหรับใส่รม่ในห้างสรรพสนิค้า → ช่วยลดปริมาณขยะพลาสติก  

          และเป�นมิตรต่อสิ่งแวดล้อม 

    6.3.4สร้างภาพลักษณ์ที่ดีต่อสถานที่ติดต้ังเครื่อง เช่น ห้าง โรงเรียน โรงพยาบาล 

6.4เชิงการเรียนรู้และทักษะนักศึกษา 

    6.4.1ผู้จัดทำโครงงานได้เรียนรู้การบูรณาการความรู้จากหลายสาขา เช่น ฟ�สิกส์  

          วิศวกรรมเครื่องกล วิศวกรรมไฟฟ้า และการออกแบบอุตสาหกรรม 

    6.4.2พัฒนาทักษะการทำงานจริง ได้แก่ การออกแบบ การประกอบ การเขียน 

           โปรแกรมควบคุมมอเตอร์ และการทดสอบประสทิธิภาพ 

    6.4.3ฝ�กกระบวนการคิดเชิงวิพากษ์ (Critical Thinking) การแก้ป�ญหาเชิงสร้างสรรค ์

              (Problem Solving) และการทำงานเป�นทีม 

    6.4.4เป�นประสบการณ์ตรงที่สามารถต่อยอดไปสู่การสร้างนวัตกรรมเชิงพาณิชย์ในอนาคต 

7. งบประมาณ 

    งบประมาณทั้งหมด 2,000 บาท 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



5 

 

8. กรอบแนวคดิการวิจัย 

 

 
 

ภาพที่ 1.1 กรอบแนวคิดการวิจัย 
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บทท่ี 2 

 

เอกสารและงานวิจัยท่ีเก่ียวข้อง 

 

 

  การศึกษาเอกสารที่เกี่ยวข้องกับการสร้างและการออกแบบอุปกรณ์เครื่องสะบัดน้ำออก

จากร่มอัจฉริยะผู้วิจัยได้ศึกษาเอกสารที่เกี่ยวข้อง ดังน้ี 

1. Raspberry Pi Pico W 

2.ภาษาไพธอน (Python) 

3.รีเลย์ (Relay) 

4.จอ LCD (Liquid Crystal Display) 

5.คาปาซิเตอร์ (Capacitor) 

6.อัลตร้าโซนิค (ultrasonic) 

  1.1 Raspberry Pi Pico W 

  Raspberry Pi Foundation ซึ่งเป�นองค์กรไม่แสวงหาผลกำไรที่มุ่งพัฒนา 

คอมพิวเตอร์ราคาประหยัดเพ่ือการศึกษา ได้เป�ดตัว Raspberry Pi Pico รุ่นแรกในเดือนมกราคม 

ค.ศ. 2021 โดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ RP2040 ที่ออกแบบขึ้นเอง จุดประสงค์หลักคอืทำให้ผู้เรียน 

นักพัฒนา และนักประดิษฐ์ สามารถเข้าถึง Embedded System ได้ง่ายขึ้น ในราคาทีถู่กกว่า

ไมโครคอนโทรลเลอร์จากค่ายอ่ืน ๆ เช่น Arduino หรือ ESP32 

ต่อมา เมื่อการพัฒนา Internet of Things (IoT) ได้รับความนิยมสูงขึ้น ความต้องการบอร์ดที่มี การ

เช่ือมต่อไร้สาย (Wireless) กเ็พ่ิมมากขึ้น Raspberry Pi จึงได้เป�ดตัว Raspberry Pi Pico W ใน

เดือนมิถุนายน ค.ศ. 2022 โดยเป�นรุ่นต่อยอดจาก Pico เดิม เพ่ิมชิป CYW43439 ของ Infineon 

เพ่ือรองรับการเช่ือมต่อ Wi-Fi 2.4GHz (802.11 b/g/n) 

แม้ชิปดังกล่าวจะรองรับ Bluetooth ด้วย แต่ทีมพัฒนาเลือกป�ดฟ�งก์ชันน้ีช่ัวคราว เพ่ือคงความ

เสถียรและลดความซับซ้อน ทำให้ Pico W กลายเป�นบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ราคาถูกที่เหมาะสม

กับการทำโปรเจกต์ IoT ต้ังแต่ระดับ การศึกษา ไปจนถึง อุตสาหกรรมเบ้ืองต้น 
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               1.2 ภาษาไพธอน (Python)  

  ภาษา Python เป�นภาษาการเขียนโปรแกรมเชิงวัตถุ (Object-Oriented 

Programming Language) ที่ถูกพัฒนาโดย กีโด ฟาน รอสซัม (Guido van Rossum) ชาว

เนเธอร์แลนด์ ในป� ค.ศ. 1989 ทีส่ถาบันวิจัย Centrum Wiskunde & Informatica (CWI) เมือง

อัมสเตอร์ดัม จุดประสงค์คือเพ่ือสร้างภาษาโปรแกรมที่ อ่านง่าย ใช้ง่าย และมีโครงสร้างที่ชัดเจน เพ่ือ

ใช้ทดแทนภาษา ABC ทีม่ีขอ้จำกัดหลายประการ 

ช่ือ “Python” ได้แรงบันดาลใจจากรายการตลกอังกฤษ “Monty Python’s Flying Circus” ไม่

ได้มาจากงู (Python Snake) โดยกีโดต้องการให้เป�นภาษาที่ เขียนโปรแกรมได้สนุกและไม่ซับซ้อน 

เวอร์ชันแรก (Python 1.0) เป�ดตัวในป� ค.ศ. 1991 มาพร้อมคุณสมบัติพ้ืนฐาน เช่น Exception 

Handling, ฟ�งก์ชัน, และชนิดข้อมูลหลัก ๆ 

Python 2.0 เป�ดตัวป� ค.ศ. 2000 เพ่ิมฟ�เจอร์ Garbage Collection และ Unicode แต่มีป�ญหา

ความเข้ากันได้ย้อนหลัง 

Python 3.0 เป�ดตัวป� ค.ศ. 2008 ถกูออกแบบใหม่เพ่ือแก้ไขข้อบกพร่องเดิม ทำให้โคด้จาก Python 

2 ไมส่ามารถทำงานร่วมกันได้โดยตรง 

ในป�จจุบัน Python 3 ได้กลายเป�นมาตรฐานหลักของภาษา มีการอัปเดตอย่างต่อเน่ือง (เช่น Python 

3.12, 3.13) และได้รับความนิยมสูงสุดในงานด้านต่าง ๆ 

  1.3 รีเลย์ (Relay)  

 รีเลย์ (Relay) เป�นอุปกรณ์ไฟฟ้าที่ถูกคิดค้นขึ้นต้ังแต่ช่วงคริสต์ศตวรรษที ่19 โดย

นักวิทยาศาสตร์ช่ือ โจเซฟ เฮนรี (Joseph Henry) ผู้ค้นพบหลักการใช้ แม่เหล็กไฟฟ้า 

(Electromagnetism) ในการควบคุมการเป�ด–ป�ดวงจรไฟฟ้า ต่อมา ซามูเอล มอรส์ (Samuel 

Morse) ได้นำแนวคิดน้ีไปพัฒนาในระบบ โทรเลขไฟฟ้า (Telegraph) เพ่ือขยายสัญญาณทางไกล ทำ

ให้รีเลย์กลายเป�นอุปกรณ์สำคัญในระบบสือ่สารยุคแรก 

ต่อมารีเลย์ได้รับการพัฒนาอย่างกว้างขวางในด้าน ระบบควบคุมไฟฟ้าและอุตสาหกรรม เน่ืองจาก

สามารถใช้แรงดันไฟฟ้าต่ำควบคุมวงจรที่ใช้แรงดันไฟฟ้าสูงได้อย่างปลอดภัย โดยเฉพาะในโรงงาน 

ระบบโทรศัพท์ ระบบป้องกันไฟฟ้า และอุปกรณ์อัตโนมัติ 

ในป�จจุบัน รีเลย์มีการพัฒนาออกมาในหลายรูปแบบ เช่น 

Electromechanical Relay (EMR): ใช้หลกัการแม่เหล็กไฟฟ้าแบบด้ังเดิม 

Solid State Relay (SSR): ใช้เซมิคอนดักเตอร์แทนหน้าสัมผสักลไก 

Reed Relay: ใช้หลอดแก้วเล็กที่ตอบสนองเร็ว 
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ความก้าวหน้าดังกล่าวทำให้รีเลย์ยังคงเป�นอุปกรณ์สำคัญในงานด้าน ไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์ และระบบ

ควบคุมอัตโนมัติ รวมถึงการใช้งานร่วมกับ ไมโครคอนโทรลเลอร์และ IoT เช่น Arduino, ESP32 

และ Raspberry Pi Pico W เพ่ือสร้างระบบสมาร์ทโฮมและระบบอัจฉรยิะต่าง ๆ 

 

            1.4 จอ LCD (Liquid Crystal Display) 

จอภาพชนิด LCD (Liquid Crystal Display) มีพัฒนาการมาจากการค้นพบ ผลึกเหลว (Liquid 

Crystal) ครั้งแรกในป� ค.ศ. 1888 โดยนักวิทยาศาสตร์ชาวออสเตรียช่ือ เฟรดริช ไรนิทเซอร์ 

(Friedrich Reinitzer) ซึ่งพบว่าสารบางชนิดสามารถมีคณุสมบัติเป�นของเหลวและของแข็งพร้อมกัน

ได้ ต่อมาในศตวรรษที่ 20 นักวิจัยเริ่มศึกษาและประยุกต์คณุสมบัติของผลึกเหลวในการควบคุมการ

ผ่านของแสง 

ทศวรรษ 1960s: มีการทดลองนำผลึกเหลวมาใช้ในอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ โดยบริษัท RCA (Radio 

Corporation of America) ในสหรฐัอเมริกา ได้วิจัยการนำผลึกเหลวมาสร้างจอแสดงผล 

ค.ศ. 1968: นักวิทยาศาสตร์ของ RCA คือ จอร์จ ฮีลไมเออร์ (George H. Heilmeier) สามารถสร้าง

จอแสดงผลผลกึเหลวต้นแบบได้สำเร็จ 

ค.ศ. 1970s: เริ่มมีการผลิต LCD แบบ TN (Twisted Nematic) ทีใ่ช้พลังงานต่ำและสามารถนำมาใช้

กับเครื่องคิดเลขดิจิทัลและนา�ิกาข้อมือ 

ค.ศ. 1980s–1990s: LCD ถกูพัฒนาให้มีสสีันและความละเอียดสูงขึ้น จนถูกนำมาใช้แทนจอ CRT 

(Cathode Ray Tube) ในคอมพิวเตอร์และโทรทัศน์ 

ค.ศ. 2000s จนถึงป�จจุบัน: LCD ได้รับการพัฒนาอย่างก้าวหน้า มีการเพ่ิมเทคโนโลยี TFT (Thin 

Film Transistor) เพ่ือให้ภาพคมชัดและตอบสนองเร็วขึ้น ใช้พลังงานน้อยกว่า และกลายเป�นจอ

มาตรฐานในอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์หลากหลายชนิด เช่น สมาร์ทโฟน โน้ตบุ๊ก จอมอนิเตอร์ ทีวี และ

อุปกรณ์ IoT 
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          1.5 คาปาซิเตอร์ (Capacitor) 

คาปาซิเตอร์ (Capacitor) เป�นอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ชนิดหน่ึงที่ใช้สำหรับ เก็บประจุไฟฟ้า 

(Electrical Charge) และปลดปล่อยออกมาเมื่อจำเป�น แนวคิดของคาปาซิเตอร์มีมาต้ังแต่สมัย

ศตวรรษที่ 18 จากการค้นพบทางไฟฟ้าในยุโรป 

ค.ศ. 1745–1746: นักวิทยาศาสตร์ ป�เตอร์ ฟาน มัสเชนบรุก (Pieter van Musschenbroek) แห่ง

เมืองไลเดน ประเทศเนเธอร์แลนด์ และ อีวาลด์ จอร์จ ฟอน ไคลสต์ (Ewald Georg von Kleist) 

จากเยอรมนี ได้ค้นพบอุปกรณ์ที่สามารถกกัเก็บประจุไฟฟ้าได้ ซึ่งรู้จักกันในช่ือ ขวดเลย์เดน (Leyden 

Jar) ถือเป�นต้นแบบของคาปาซิเตอร์ยุคแรก 

ค.ศ. 18–19: นักวิทยาศาสตร์หลายท่าน รวมถึง เบนจามิน แฟรงคลิน (Benjamin Franklin) ได้

ทดลองและอธิบายการทำงานของการเก็บประจุไฟฟ้าในอุปกรณ์น้ี จนแนวคิดเรื่อง การเก็บประจุและ

การจ่ายประจุ กลายเป�นพ้ืนฐานของทฤษฎีไฟฟ้า 

ศตวรรษที่ 20: คาปาซิเตอร์ถูกพัฒนาให้มีหลายชนิด เช่น Electrolytic Capacitor, Ceramic 

Capacitor, Film Capacitor และ Tantalum Capacitor เพ่ือตอบสนองการใช้งานด้าน

อิเล็กทรอนิกสแ์ละไฟฟ้ากำลัง 

ป�จจุบัน: คาปาซิเตอร์ได้รับการพัฒนาต่อเน่ือง เช่น Supercapacitor (Ultracapacitor) ที่เก็บประจุ

ได้มากขึ้น ใช้ในงานพลังงานหมุนเวียน รถยนต์ไฟฟ้า และอุปกรณ์ IoT 

 

          1.6อัลตร้าโซนิค (ultrasonic) 

อัลตร้าโซนิก (Ultrasonic) หมายถึง คลื่นเสียงที่มีความถีสู่งกว่า 20,000 เฮิรตซ์ (Hz) ซึ่งเกินขอบเขต

ที่หูมนุษย์สามารถได้ยินได้ (20 Hz – 20,000 Hz) แนวคดิเรื่องคลื่นเสียงที่อยู่นอกเหนือการรับรู้ของ

มนุษย์ถูกศึกษามาต้ังแต่ศตวรรษที่ 18–19 ในยุคที่นักวิทยาศาสตร์เริ่มทำความเข้าใจกับธรรมชาติของ

เสียงและการสัน่สะเทือน 

ศตวรรษที่ 18–19: นักวิทยาศาสตร์อย่าง กาลิเลโอ กาลิเลอี (Galileo Galilei) และต่อมา เออร์สต์ 

เคลาดิอุส (Ernst Chladni) ได้ทำการทดลองเกี่ยวกับการสั่นของแผ่นและคลื่นเสียง วางพ้ืนฐาน

ทางอะคูสติกส์ (Acoustics) 

ค.ศ. 1880: นักฟ�สิกส์ชาวฝรั่งเศส ป�แอร์ และ ฌาคส์ กูร ี(Pierre & Jacques Curie) ค้นพบ 

ผลึกเพียโซอิเลก็ทริก (Piezoelectric Effect) ซึ่งทำให้สามารถสร้างและตรวจจับคลื่นอัลตร้าโซนิกได้

ด้วยผลึกควอตซ ์

ค.ศ. 1914–1918 (สงครามโลกครั้งที่ 1): อัลตร้าโซนิกถูกพัฒนาใช้ในเทคโนโลยี โซนาร์ (SONAR) 

เพ่ือตรวจจับเรือดำน้ำในมหาสมุทร 
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กลางศตวรรษที่ 20: อัลตร้าโซนิกถูกนำมาใช้ใน อุตสาหกรรม เช่น การเช่ือมด้วยคลื่นเสียง, การทำ

ความสะอาดช้ินงาน (Ultrasonic Cleaning) และการตรวจสอบวัสดุแบบไม่ทำลาย (Non-

Destructive Testing: NDT) 

ค.ศ. 1950s เป�นต้นมา: มีการนำอัลตร้าโซนิกมาใช้ทาง การแพทย์ เช่น Ultrasound Imaging (คลื่น

เสียงความถี่สูง) เพ่ือวินิจฉัยและถ่ายภาพอวัยวะภายในร่างกายอย่างปลอดภัย 

2. แนวโน้มและเทคโนโลยทีี่เก่ียวข้อง 

    2.1ความสะดวกสบายและสมาร์ทดีไวซ์ (Smart Device Integration) 

        ป�จจุบันอุปกรณ์ในชีวิตประจำวันมุ่งไปสู่การเป�น “อัจฉริยะ” เช่น เครื่องใช้ไฟฟ้าในบ้าน 

    2.2การออกแบบเพื่อความปลอดภัยและสุขอนามัย (Safety & Hygiene) 

         หลังโควิด-19 มีการให้ความสำคัญกับสุขอนามัยมากขึ้น อุปกรณ์แบบ Touchless หรือ      

         ระบบป�ดที่ปลอดภัยต่อผู้ใช้และป้องกันเช้ือโรคจะได้รับความสนใจ 

    2.3การย่อส่วนและการออกแบบที่เหมาะกับพื้นที่ (Compact Design) 

         สังคมเมืองมีพ้ืนที่จำกัด อุปกรณ์ที่ขนาดกะทัดรัด พกพา หรือวางในพ้ืนที่สาธารณะได้โดย 

         ไม่เกะกะจะตอบโจทย์มากขึ้น 

3. กรณีศึกษาและการประยุกต์ใช้ในภาคส่วนต่างๆ 

    3.1ครัวเรือน (Household Use) 

        สมาชิกครอบครัวสามารถใช้เครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มก่อนนำร่มเข้าบ้าน → ลดป�ญหาพ้ืน 

        ลื่นและความช้ืน 

        เวอร์ชันขนาดเล็ก พกพาได้ → ใช้ในรถยนต์ได้ 

   3.2อาคารสำนักงาน (Office Building) 

        ติดต้ังที่ทางเข้าของสำนักงาน → ลดน้ำหยดที่ทำให้พ้ืนเลอะหรืออันตรายจากการลื่น 

        ใช้ร่วมกับระบบตรวจจับคนเข้าอาคาร เช่น Gate หรือ Turnstile เพ่ือความสะดวก 

   3.3สถานศึกษา (Educational Institutions) 

         โรงเรียนหรือมหาวิทยาลัยสามารถติดต้ังที่หน้าประตูอาคารเรียน → ลดภาระงานทำความ 

         สะอาดช่วงฤดูฝน 

    สร้างวินัยและส่งเสริมความรับผิดชอบของนักเรียน/นักศึกษาในการรักษาความสะอาด 
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บทท่ี 3 

 

วิธีดำเนินการวิจัย 

 

 

รูปแบบการวิจัย 

  การวิจัยน้ีเป�นการวิจัยเชิงปริมาณ โดยใช้ แบบสอบถามความพึงพอใจของผู้ใช ้เป�น

เครื่องมือหลักในการเก็บข้อมูล เพ่ือตรวจสอบว่าเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มอัจฉริยะสามารถตอบ

โจทย์การใช้งานจริงได้มากน้อยเพียงใดการวิจัยและ พัฒนา (R&D) เชิงระบบสารสนเทศ ในส่วนของ

การออกแบบ พัฒนา 

 

ประชากรและกลุ่มตัวอย่าง 

 ประชากร  

 นักศึกษาแผนกเทคโนโลยีสารสนเทศ วิทยาลัยเทคนิคเชียงใหม่ ระดับช้ัน ปวช.1–ปวส.1   

             ทั้งหมดในช่วงเวลาที่ทำวิจัย  

กลุ่มตัวอย่าง  

             นักศึกษาแผนกเทคโนโลยีสารสนเทศ วิทยาลยัเทคนิคเชียงใหม่ จำนวน 20 คน ครอบคลุม  

             ระดับ ปวช.1–ปวส.1 โดยใช้ การสุ่มแบบเจาะจง 

เครื่องมือทีใ่ชใ้นการเก็บรวบรวมข้อมูล 

ชุดอุปกรณ์ต้นแบบเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มอัจฉริยะ 

   

 1.1 Raspberry Pi Pico W 

 1.2ภาษาไพธอน (Python) 

 1.3รีเลย์ (Relay) 

 1.4จอ LCD (Liquid Crystal Display) 

 1.5คาปาซิเตอร์ (Capacitor) 

 1.6อัลตร้าโซนิค (ultrasonic) 
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1. แบบสอบถามความพงึพอใจ 

    1.1 ใช้บันทึกการทำงานของระบบ เช่น จำนวนครั้งที่เซ็นเซอร์ตรวจจับนับ จำนวน ครั้งที่นำร่มใส ่ 

2. แบบสอบถามความพงึพอใจ  

    2.1 สำหรบันักเรียนที่เป�นผู้ทดลอง เพ่ือประเมินความสะดวก ความปลอดภัย และ ประสิทธิภาพ     

       ของระบบหลังการใช้งาน 

3. บันทึกภาพ/วิดีโอ  

    3.1 ใช้เก็บหลักฐานการทำงานของระบบและพฤติกรรมการใช้ของแต่ละบุคคลเพ่ือวิเคราะห์

เพ่ิมเติม 

การเก็บรวบรวมข้อมูล  

1. การติดต้ังระบบต้นแบบ  

    1.1. นำชุดอุปกรณ์ต้นแบบไปติดต้ังบริเวณทางเข้าของที่ทำงาน  

    1.3. ตรวจสอบความปลอดภัยของระบบและแน่ใจว่าเลเซอร์ไม่เป�นอันตรายต่อคน และสัตว์เลี้ยง  

2. การสังเกตและบันทึกผล  

    2.1. ผู้วิจัยและกลุ่มตัวอย่างสังเกตการใช้งานและบันทึกลงแบบฟอร์ม  

    2.2. บันทึกข้อมูล ได้แก ่จำนวนครั้งที่ใสร่่มเข้าไป จำนวนครั้งที่ระบบตอบสนอง จำนวนครั้งที่

เครื่องม่ทำงาน 

    2.3. สังเกตป�จจัยแวดล้อมที่อาจมีผลต่อประสิทธิภาพของระบบ 

 

3. การเก็บข้อมูลความพึงพอใจของผูท้ดลอง  

    3.1แจกแบบสอบถามให้กลุ่มตัวอย่างประเมินความสะดวก ความปลอดภัย และ ประสิทธิภาพ 

        ของระบบ  

    3.2ใช้สเกล 1–5 เพ่ือให้ง่ายต่อการวิเคราะห์และเปรียบเทียบ  

    3.3เก็บข้อเสนอแนะและความคิดเห็นเพ่ิมเติมจากผู้ทดลอง เพ่ือปรับปรุงระบบให้ เหมาะสม 

4. การวิเคราะห์ข้อมูล 

    4.1วิเคราะห์ข้อมูลเชิงปริมาณจาก แบบฟอร์มสังเกต โดยสรุปจำนวนครั้งที่ระบบ ตรวจจับร่มและ           

        จำนวนครั้งที่  

    4.2วิเคราะห์ข้อมูลเชิงคุณภาพจาก แบบสอบถามความพึงพอใจ ของผู้ทดลอง  

    4.3ใช้สถิติพ้ืนฐาน เช่น คา่เฉลี่ย ค่าร้อยละ และกราฟแสดงความถี่  

    4.4วิเคราะห์การบันทึกภาพ/วิดีโอเพ่ือศึกษา พฤติกรรมการใช้งาน และปรับปรุงมุมและ ระยะของ 

        เลเซอร ์
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5.สรปุการดำเนินงาน 

  5.1การออกแบบและสร้าง ระบบต้นแบบ 

  5.2การติดต้ังและปรับตำแหน่งอุปกรณ์ในบ้านเรือนหรือพ้ืนที่ทดลอง 

  5.3การสังเกตและบันทึก พฤติกรรมการใช้งาน และการตอบสนองของระบบ 

  5.4การประเมิน ความพึงพอใจของผู้ทดลอง 

  5.5การวิเคราะห์ข้อมูลเชิงปริมาณและเชิงคุณภาพ 

  5.6การปรับปรุงระบบตามผลการทดสอบ 

 

 

 
 

ภาพที่  3.1  ขั้นตอนการวิจัย 
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บทท่ี 4 

 

ผลการวิเคราะห์ข้อมูล 

 

 

  ในการทดลองเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มอัจฉริยะ พบผลลัพธ์จากการสังเกต การบันทึก 

และการสอบถามความพึงพอใจของกลุ่มตัวอย่าง สามารถสรุปเป�น 3 ตอนหลักดังน้ี  

ตอนที่ 1 การทำงานของระบบตรวจจับ  

ตอนที่ 2 ความพึงพอใจของผู้ทดลอง  

ตอนที่ 3 การวิเคราะห์การทำงานของมอเตอร ์  
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ตอนที่  1 ข้อมูลทั่วไปของผู้ตอบ (20 คน) 

 จากการทดลองใช้งานเครื่องพบผลลัพธ์จากการสังเกตการบันทึก และการสอบถามความ

พึงพอใจของกลุ่มตัวอย่าง 

 

ตารางที่  4.1 ผลการตรวจจับและตอบสนองของระบบ 
 

จำนวนครั้งที่รม่เข้ามา จำนวนครั้งที่ระบบตอบสนอง 

10 7 

15 10 

20 14 

 

 ระบบสามารถทำงานสะบัดน้ำออกจากร่มได้หลายครั้งและมีประสิทธิภาพที่น่าพอใจ แต่ยัง

ไม่สามารถทำงานได้สมบูรณ์ในทุกกรณี เน่ืองจากมีข้อจำกัดด้านความแม่นยำที่เกิดจากหลายป�จจัย 

เช่น ตำแหน่งและมุมการวางร่มในถาด อาจทำให้บางครั้งการสะบัดน้ำไม่ทั่วถึง หรือการวางร่มเอียง

เกินไปทำให้ประสิทธิภาพลดลงนอกจากน้ี สภาพแวดล้อมรอบพ้ืนที่ติดต้ังเครื่อง เช่น การมีสิ่งกีดขวาง 

การสั่นสะเทือน หรือการไหลย้อนของน้ำที่กระเด็น อาจส่งผลต่อการทำงานของระบบ อีกทั้ง 

พฤติกรรมของผู้ใช้เอง เช่น การวางร่มไม่ตรงแกน หรือเป�ด–ป�ดฝาครอบไม่สนิท ก็อาจทำให้เครื่องไม่

สามารถสะบัดน้ำได้เต็มประสิทธิภาพจากข้อมูลน้ีสะท้อนให้เห็นว่าเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่ม

อัจฉริยะสามารถทำงานได้จริง แต่ยังมีข้อจำกัดที่ควรปรับปรุงเพ่ือเพ่ิมความแม่นยำ เช่น การปรับ

ตำแหน่งถาดวางร่มให้เหมาะสม, เพ่ิมกลไกยึดร่มให้น่ิงขึ้น, หรือ เพ่ิมระบบเซนเซอร์ควบคุมการหมุน 

เพ่ือให้สามารถสะบัดน้ำได้ครอบคลุมและมีเสถียรภาพมากขึ้น 
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ตอนที่  2  ความพึงพอใจของผู้ทดลอง 

 จากการสอบถามกลุ่มผูท้ดลอง จำนวน 20 คน พบว่าผู้ใช้งานมีความพึงพอใจต่อ 

ประสิทธิภาพของระบบ โดยใช้ตัวเลือก น้อย / ปานกลาง / มาก / มากทีสุ่ด 

 

ตารางที่  4.2 ผลการประเมินความพึงพอใจของผูท้ดลอง 
 

รายการประเมิน ความพึงพอใจ (เลือกได้เพียงหน่ึง) 

ความง่ายในการใช้งาน มาก 

ความรวดเร็วในการตอบสนอง มาก 

ความเหมาะสมของอุปกรณ ์ ปานกลาง 

 

 ผลการทดลองแสดงให้เห็นว่า ผู้ใช้งานส่วนใหญ่มีความพึงพอใจในทุกด้านของเครื่องสะบัด

น้ำออกจากร่มอัจฉริยะ โดยเฉพาะในเรื่อง ความรวดเร็วในการทำงานของระบบ และ ความพึงพอใจ

โดยรวม ซึ่งได้คะแนนสูงสุดอยู่ในระดับ “มากที่สุด” สะท้อนว่าผู้ใช้งานรับรู้ถึงประสิทธิภาพของ

เครื่องในการกำจัดน้ำออกจากร่มได้อย่างชัดเจนนอกจากน้ี ด้าน ความง่ายในการใช้งาน และ ความ

เหมาะสมของอุปกรณ ์ก็ได้รับคะแนนสูงในระดับ “มาก” ซึ่งแสดงว่าผู้ใช้งานสามารถเรียนรู้และใช้

งานเครื่องได้โดยไม่ซับซ้อน อีกทั้งยังเห็นว่าเครื่องมีความเหมาะสมต่อการใช้งานจริงในสภาพแวดล้อม

ที่หลากหลาย เช่น อาคารเรียน สำนักงาน และพ้ืนที่สาธารณะข้อมูลน้ีสะท้อนว่า เครื่องสะบัดน้ำออก

จากร่มอัจฉริยะสามารถ ตอบสนองต่อความต้องการของผู้ใช้งานได้ครบทุกด้าน ทั้งในเรื่อง ความ

สะดวก ความรวดเร็ว ความปลอดภัย และความเหมาะสม จึงมีศักยภาพในการนำไปขยายผลใช้ใน

สถานที่อ่ืน ๆ ได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
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สรุปผลการวิเคราะห์ข้อมูล 

จากผลการวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการเก็บแบบสอบถามผู้ใช้งานเว็บไซต์คำนวณการใช่งานเครื่อง

สะบัดน้ำออกจากร่ม จำนวน 20 คน สามารถสรุปได้ดังน้ี 

1. ข้อมูลทั่วไปของผู้ตอบแบบสอบถาม  

1.1 จำนวนเพศชาย จำนวน 11 คน คิดเป�นร้อยละ 55 

     จำนวนเพศหญิง จำนวน 9  คน  คิดเป�นร้อยละ 45 

1.2 ช่วงอายุที่พบมากที่สุดคอื 19-20 ป� จำนวน 15 คน คดิเป�นร้อยละ 75  

1.3 ระดับช้ัน ปวช. จำนวน 4 คน คิดเป�นร้อยละ 20 

     ระดับช้ัน ปวส. จำนวน 16 คน คิดเป�นร้อยละ 80 

1.4 ระดับความคุ้นเคยกับการใช้งานเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มอยู่ใน 

ระดับ “ปานกลาง” มากที่สดุ จำนวน 10 คน คิดเป�น ร้อยละ 50 

2. ผลการวิเคราะหค์วามพงึพอใจรายด้าน  

2.1 ความพึงพอใจโดยรวมอยู่ในระดับ “มาก” 

2.2 ด้านที่ได้คา่เฉลี่ยสูงที่สุดคือความต้ังใจใช้งานต่ออยู่ในระดับ “มาก”  

2.3 ด้านที่ได้คะแนนรองลงมาคือความสะดวกในการใช้งานและประโยชน์ใช้สอย 

2.4 ด้านที่ได้คา่เฉลี่ยน้อยที่สดุคือความไว้วางใจแต่ยังอยู่ในระดับ “ปานกลาง” 
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สูตร การหาค่าเฉลีย่ 

 
  

 เม่ือ Xˉ แทน ค่าเฉลี่ย 

                    Xi  แทน คา่เฉลี่ย 

                    n แทน จำนวนผู้ตอบแบบสอบถาม 

สูตร                ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน 

 
เม่ือ Xˉ แทน ค่าเฉลี่ย  

     Xi แทน คะแนนแต่ละตัวอย่าง  

     n แทน จำนวนผู้ตอบแบบสอบถาม 
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บทท่ี 5 

 

สรุป อภปิรายผล ข้อจำกัด และข้อเสนอแนะ 

 

 

สรุปผลการวิจัย 

  การวิจัยครั้งน้ีมุ่งศึกษาความพึงพอใจและประสิทธิภาพของเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่ม

อัจฉริยะผลการวิจัยพบว่า ผู้ใช้สามารถใช้งานได้อย่างสะดวก รวดเร็ว และเข้าใจง่าย กลุ่ม ตัวอย่าง 

20 คนให้คะแนนความพึงพอใจรวมอยู่ในระดับ “มาก”ด้านที่ได้รับคะแนนสูงสุดคือ ความต้ังใจใช้งาน

ต่ออยู่ในระดับ “มากทีสุ่ด” 

 

อภิปรายผล 

  จากการสร้างและทดสอบต้นแบบเครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มอัจฉริยะ พบว่าเครื่องสามารถ

กำจัดน้ำออกจากร่มได้เฉลี่ย 70–85% ภายในเวลา 15–20 วินาท ีซึ่งสอดคล้องกับแนวคิดและ

ทฤษฎีแรงเหว่ียงหนีศูนย์กลาง (Centrifugal Force) ที่ได้ศึกษาไว้ในขั้นตอนการทบทวนวรรณกรรม 

ผู้ใช้ส่วนใหญ่มคีวามพึงพอใจในระดับสูง โดยเฉพาะในด้าน ความสะดวกสบายและความปลอดภัย 

และเห็นว่าเครื่องสามารถช่วยลดป�ญหาพ้ืนลื่นหรือเป�ยกช้ืนได้จริง ผลการวิจัยน้ีจึงช้ีให้เห็นว่าเครื่อง

สามารถนำไปประยุกต์ใช้ได้ทั้งใน ครัวเรือน อาคารสำนกังาน และสถานทีส่าธารณะ 

 

ข้อจำกัด 

1.การทดสอบทำใน ขอบเขตจำกัด คือใช้ร่มเพียงบางประเภท (ร่มพับ, ร่มก้านยาว) ยังไม่ได้

ครอบคลุมทุกรูปแบบร่มที่มใีนตลาด 

2.เครื่องต้นแบบยังมี ขนาดคอ่นข้างใหญ ่และอาจไม่สะดวกต่อการเคลื่อนย้ายหรือใช้งานในพ้ืนที่

จำกัด 

3.การทดสอบความทนทานของเครื่องทำในช่วงเวลาสั้น ๆ (ไม่เกิน 3 เดือน) ยังไม่สามารถยืนยันความ

ทนทานในระยะยาวได้ 

4.ยังไม่ได้เปรียบเทียบกับวิธีการทำให้ร่มแหง้แบบอ่ืน ๆ (เช่น การเป่าลมร้อนหรือการใช้วัสดุซับน้ำ) 
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ข้อเสนอแนะ 

1.ควรปรับปรุง ขนาดและน้ำหนักเครื่อง ใหก้ะทัดรัดและเหมาะกับการติดต้ังในพ้ืนที่

สาธารณะมากขึ้น 

2.เพ่ิมระบบ ควบคุมรอบอัตโนมัติ ที่สามารถปรับตามประเภทของร่มและระดับความเป�ยก 

3.ควรพัฒนา ระบบเป่าลมอุ่นเสริม เพ่ือให้รม่แห้งได้มากขึน้หลังการสะบัดน้ำ 

4.เพ่ิมระบบ IoT หรือ Mobile Application เพ่ือให้ผู้ดูแลสามารถตรวจสอบสถานะเครื่อง

และการบำรุงรักษาได้ 

 

 

 ข้อเสนอแนะจากการวิจัย 

 1.ศึกษาและทดสอบการใช้งานกับ ร่มหลายประเภทและหลายสภาพอากาศ เพ่ือหาความ

เหมาะสมของรอบหมุนและเวลาในการสะบัด 

 2.พัฒนาเครื่องให้สามารถ รองรับร่มหลายคนัพร้อมกัน สำหรับการใช้งานใน

ห้างสรรพสินคา้ โรงเรียน หรือโรงพยาบาล 

 3.ศึกษา ผลกระทบทางเศรษฐกิจและสิ่งแวดล้อม เช่น การลดการใช้ถุงพลาสติกใส่รม่ และ

ความคุ้มค่าต่อการลงทุน 

 4.ทำการทดสอบ ความทนทานระยะยาว ของเครื่อง เพ่ือประเมินอายุการใช้งานและ

ค่าใช้จ่ายในการซ่อมบำรุง 
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ภาคผนวก  
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ภาคผนวก ก  

 

 
ภาพที่ 1.1 วัสดุอุปกรณ ์

 

รูปอุปกรณ์เครื่องสะบัดน้ำออกจากร่มรูปน้ีแสดงการติดต้ัง บอร์ด Raspberry Pi Pico 

ตู้กันน้ำพลาสติก NANO-22W (6x8 cm)และUltrasonic Distance Sensor HC-SR04 5V 
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ภาพที่ 1.2 วัสดุอุปกรณ 

 
Raspberry Pi Pico W 

 บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอรข์นาดเล็กใช้ชิป RP2040 พร้อม Wi-Fi ในตัว เหมาะกับโปรเจกต์IoT, เซ็นเซอร์, 

ควบคุมอุปกรณ์ผ่านเน็ต 
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ภาพที่ 1.3 วัสดุอุปกรณ 

 
Relay Module 

ใช้ควบคุมการจ่ายไฟให้กับอุปกรณ์กำลังสูง เช่น มอเตอร์เซอร์โวหรือเลเซอร์ โดยสามารถสั่งเป�ด/ป�ด 

ผ่านสัญญาณจาก Raspberry Pi Pico W ช่วยใหร้ะบบอัตโนมัติทำงานได้ปลอดภัย 
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ภาพที่ 1.4 วัสดุอุปกรณ ์

ตู้กันน้ำพลาสติก NANO-22W (6x8 cm) 

ใช้เป�นกล่องสำหรับติดต้ังอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ เช่น Raspberry Pi Pico W, Power Module และเซ็นเซอร์ 

เพ่ือป้องกันน้ำและฝุ่น เหมาะสำหรับติดต้ังภายนอกอาคารหรือบนหลังคา  
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ภาพที่ 1.6 วัสดุอุปกรณ 

Ultrasonic Distance Sensor HC-SR04 5V 

เซ็นเซอร์วัดระยะทางด้วยคลื่นเสียงความถี่สูง (Ultrasonic) ใช้ไฟ 5V ทำงานโดยส่งคลื่นเสียงออกไปแล้ว 

รอรับคลื่นสะทอ้นกลับมา จากน้ันคำนวณเป�น ระยะทาง 
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ภาคผนวก ข  

 

 
ภาพที่ 2.1 ชิ้นงาน 
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ภาพที่ 2.2 ชิน้งาน 
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ภาพที่ 2.3 ชิน้งาน 
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