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การประยุกต์ใชเ้ซน็เซอร ์ฮัลตรา้โซนิค และแสงเลเซอรไ์ล่นกพริาบ

วิเคราะห์

วิธดํีาเนินการ

ประโยชน์

สิ�งประดิษฐ์มักเริ�มต้นจากป�ญหาหรือข้อ
จํากัดที�เกิดขึ�นในชีวิตประจําวัน สังคม
หรือสิ�งแวดล้อม เช่น
การขาดทรัพยากร การทํางานที�ต้องใช้
แรงงานมาก หรือป�ญหาทางสุขภาพ

ที�มาของป�ญหา

ประวัติผูวิ้จัย

นาย ณทชยั จันตะมะ ปวส 2 เทคโนโลยสีารสนเทศ
นาย ชุติพนธ์ สมันา ปวส 2 เทคโนโลยสีารสนเทศ

นกพิราบสร้างความสกปรกและกลิ�น
เหม็นจากอุจจาระ และเป�นพาหะนําโรค
สูค่นได้หลายชนิด ยังรบกวนการอยู่
อาศัยโดยทํารังในที�ไมเ่หมาะสม เชน่
ระเบียงหรือท่อระบายอากาศ.

ศึกษาพฤติกรรมของนกพิราบ
ศึกษาวิธีการไล่นกแบบปลอดภัย
ศึกษาวิธีใช้งานเซ็นเซอร์อัลตราโซนิก
และเลเซอร์รว่มกับไมโครคอนโทรลเลอร์

CONTROL ULTRA SONIC AND CHASE LASER BEAMS

ระบบนี�ช่วยไล่นกพิราบอย่างปลอดภัย
ลดความสกปรกและกลิ�นจากมูลนก
ลดความเสี�ยงโรคที�มากับนก พร้อมทั�ง
ส่งเสริมการใช้เทคโนโลยีเพื�อแก้
ป�ญหาในชีวิตประจําวัน



รายชื�ออุปกรณ์หลัก5

US = Ultrasonic
MS = Morter servo
RBP = Raspberry Pi Pico W
JP = Jumper

LS = Laser module

PS = Power supply
R = Relay
LS = laser
SB = Support base

สรุป6

สิ�งประดิษฐช์ิ�นนี�เป�นระบบตรวจจับวัตถอัุตโนมติัที�ทํางานด้วยการควบคมุการหมนุ
ของ เซอรโ์วมอเตอรร์ว่มกับเซน็เซอร์อัลตราโซนกิ (Ultrasonic Sensor) เพื�อตรวจ
จับวัตถใุนระยะที�กําหนดเมื�อเซน็เซอรต์รวจพบวัตถเุซอรโ์วมอเตอรจ์ะหยุดหมนุ
ทันทีและสามารถเป�ดสญัญาณแจ้งเตือน เชน่ ไฟ LED ได้โดยอัตโนมติั จากนั�นเมื�อ
วัตถพุน้จากระยะ เซอรโ์วมอเตอรจ์ะ กลับมาทํางานต่อเอง


